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Streszczenie: Referat MVW REPWR*@R FL REBZDQLD REWDUFKMYRQLHIRW systemie
Topcon Image Surveying Station PI- SUHJHQWXRIRF@ R FLZ VSyaFyYQHM |IRVIRIWURAALLRZHM
opartg naniemetrycznych olrazach pazyskanych z amatorskich aparatow cyfrowych.
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W ramach testéw badawczych firmD 73, 6S ] RR XRV\8QUA.DWGUJH *HRGH]ML
SROLWE¥E *GD WLHM REBRZDOH 7RSFREDIH6XUYH.Q 6\BNAD 3;300Q W ramach
SUHSRZIDGROQ\K  UHMHMVWWRBENMY DEKMWINRDLIQ\FK  SRVEFHURDD  RvWDaDRAMW
SIGDY@RI VIWPXGRnwentaryzagi architektoniczng | X\FLHPDSDWYRVRUR]{A-HORFH.
KRZ\*HM PLORgZ SNV a przy zastosowaniu wysokorozdzielczych, skalibrowanych
DSDYZWAI WZ\FK R PDWR SRZ\*HM PLORYZ S.NFOL MOARQZDRFBEQD RABaD
WDBN SJGDQRU  GR pregyzyjnych RSUBED  architektonicznych i inwentaryzacji
LAOAQLUNMLHMNM | SPLOHP GHRUMFML SURSDIO¥ML PRQWRDHP EX®ZQ
:VSyaF|HQH DIDWRF\IURZHSRZDODNDD UMNMHDARREDYyZ R UM FHMUR]G]LHRFL
geometryczng L N\WRZHMa cena zakXSX XUJGH REUBMA K @H MHW$RZ :REHF
RZVIHFKHIR GR\WX GROSDUANVF\I BZ\FK R UR]GJOF]RL P DWKF\ SUHNUDBMFHIA
3 miliony pikseli oczekiwane jest rozpowszechnienie RSUBZD LQZHQDIDR MQYW
zwykorzystaniem metod fotogrametrycznych ochiesionych do]REURZD QHPRUYHQ\FK
pozyskanych amatorskimi aparatami  UBQLRzdzielczymi. Tymczasem system PI-3000
SRZDOD GROZzDI ZUXDPDFML RIPHWHQ\Fh 3D w oparciu Z& QHo niemetryczne
zobrazowania cyfrowe.

2. EKSPERYMENTY INWENTARYZACYJNE

W ramach testu inwentaryzagi fotograficzng  uproszczonemu  opracowaniu
fotogrametrycznemu poddino ganek przy centrang HBZBFMIPDFKK J#ZQHR — budynku
rektoratu — SROVHQNL *® WLHW kooperadi ] ILUP 73,6S ]|R R 2GGJA *GD Wpomiar
osnowy sygnalizowanych F-punktéw |RVWRANRDQ VWDFERPLDRZ 7RSFRQ *373007,
aopracowanie fotogrametryczne przeprowadzono na Topcon Image Surveying Station PI-
3000 Doregedragi fotograficzng z poziomu guntu iekspozycji Z\WRNRARZ\FK
napoG® QX hydraulicznym X\WH M8 DSDWDF\IIRZH .RGN ' & (2160x1440
piksdli; 3,1 miliona piksdli) i Kodak DCS Pro 140 (450«3000 pksdli; 13,5 mili ona pikseli).
Aparaty poddaino kalibragi  (Sawicki, 2000 w laboratorium Katedry Fotogrametrii
i Teledetekcji WGIGP UWM, gdzie wyznacono eemeQV\ RUIHQBFMIZHZQWQM
orazZVSydQQNL RXMFHG WRUNDWYZWAW\AK Z HNVS8HPHJH_H System PI-3000
QLIRHXMH RRX NDOLEUDSPINAVDOH ] SUIRADGRO\K DRDPZ\QIND*Hdla potrzeb



prac IQZHQIDFML BUMVRYUHMZ\VWDUFPBM SUWEQHIHP PRG& G\WWH
jest wynik uzyskiwany w procesie automatyczneg kalibragi prowadzone w oprogramowaniu
PhotoModeler PRO. ( NVSHPHOQWE\a SRZDGIR\ w zespde Katedry Geodezi PG
we ZVSyaBlF] dr. IF $ WR - DRZVN L GU® 3LRWRJ6DZAFNR | : \G]LEX *HRGHL L
*RVSRGRU 3UHVA@HM &HWWYW :D URL WRMazurskiego w Olsztynie (WGIGP
UWM). -HGQRFIBHw pracach poréwnawczych odZ RDQR VIGRP DAVHMIZ fotograficznych
zagestrowanyFK ZFJHQHM WPOIK HNSHPHQYW SUWZDGRQWK @ *L*3 8: 0

i BROIBMBLIA*G D MWNHNSawicki i in., 200Q Janowski i in. [1], [2], 2005 orazw TPl Sp. z
0.0. 3UHJHQWDFMR RS WHBranych obiektow | RvVED SUWHEVIYIRQD QR F od 3. do 10

3.0CENAO02)/, 2 &,

System PI- SR ]Z DOMDGRNRZDQLH RPLDIZ ] X*\ FHP nie tylko olrazow
z SURIHBOOWK NDHU MRJDPHUHQ\FK MIR QP RFQLHMYWQ MWV RQZRuU
wizudizagi i budowania modeli geometrycznych z QHPRUHQ\FK JGMI FIWRZ\FK
po\MDQ\K ] UyQ\FK [EDUAV sensoréw i kamer bez NRQHFQRA. RNUKDIQLD
Z\VSyaUGQ\R MIRRZLM IRRJORZMLD- URNZ UXWE JGMU — przy jednoczesnym
wprowadzaniu obrazdw do wspdnego projektu. 3R URL |DQu terratriangulagi w oparciu
oterenowe fRWREWW L SN\WA F* FH VWRIUIR\ P ROLA MK/ Zyznazenie
Z\SyaUGQ\R WHIBZ \FK opracowywanych ohiektow MY R*OLHAprzez wskazanie purktow
KRP ROBRLFQ\FK (D &7\ P L SDA P ]GMtiu stereopary (Ryc. 2.), jak i w systemie widzenia
stereoskopowego z  wykorzystaniem polaryzacyjnych okularéw 3D i spegalistycznego
PROQLWRBDWP XFR@ LD ®omatyczne modelowanie powierzchni mierzonych ohiektow
ZLIXDEXMFM Z VSRVyH.Ba VRRZD BRIY 5\ F 3) zmROLZRL QD&RQD MU\
Z RNHORHJR GMia stereopary (Ryc. 4., 6., 8. ORGHRZDQH BY REN#Z Lwybranych
elementow MHWROLA IXH ] X\ FHP QLHXDUQHMMWNL WU¥VIN TIN — Triangular
Irregular Network (Ryc. 5., 7., 9.). 6LINV WUWM E GF ZHNVRA P SU EGHLIRF
powierzchni inwentaryzowanych obiektow, pozwala na eksport modelu powierzchni do wielu
Z\VSyaRH QLH*XZDQ\FKformatéw zapisu danych przestrzennych — np. VRML (Ryc. 10)),
standardu AutoCad DXF i plikow tekstowych ZV§aUIGQ\K ;< = — przez © PI- PRH
Bu Z\NRUV\EQH GROJOODIQOQ\R V\VMPYZ SRPLORZ\ FK IZLIXDPIR MQY System PI-
3000XPR*@ZDYZQH WRUHQLSUIHNYRMHIHRZLHA DX LF REFDRYLHRZ HUFKQ
L SPLM\RGOARFL RUDHHRZ DQH RUWRREZUBDWYbranych powierzchni obiektu.

Fotogrametria ¢/frowa, odniesiona do pomiaréw z wykorzystaniem obrazow
niemetrycznych, jest QQUIGQHP W] Hy@H SI\GDG przy opracowywaniu obiektow
QLHYVBQ\K %HUQ@D OLNIXW J3* SRZ O na nieporéwnywalnLHVZRERQLHMV]
UHMHVW@PFE S SDEX SURVMR@BAIR RSlo@vania fotogrametrycznego z X\FLHP
NDOPHUPHWHQ\FK 7DNLH SRGHNXPRQZD WHRZhie metod fotogrametrycznych
doRSUBEDQLD [GBU] NWURK NUMRVWRERI XQHPROLED SXRZDQ UHMEDNM
IRRIWLEQ
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GMFLD ] DSDUMAX DC4800przed [:rzetworzemem w wstemle PI-3000Q

PI-3000 - [Stereo { DCP_0287 - DCP_0285)] .‘ =1 S T B

RYZ=( 1286577, 16,4354, 13,2503 Y] 5D=21,3324[rr] RES: dev=0.0070[m]dz=0.1088[m]  fSCAEZ | [ fuom |

5\F  :HMFLH GR DFKX % QHJR 3ROLWHFKQMLHEREDU ZVSya@3FK WHQR\ FK SXQNWX
Z\WNJ D®IR QD WARSDUJH BPHVBIQ\FK SR SWIRUJHQMXPI-3000Q

6]F] Hy@LHAHQRH\ @MH WWRADQLM\WMPX3,-3000w opramwaniach z rejestragi
NOIWWVRAU Z DULEX®ZODEX NON *\ ZIRRRZ\FK, ohiektow ruchomych. W pracah PRJ
BiU W+ Z\NRIW\BQH JGHFLD DUFRDH SUAR\P @OH SCPL WDEH BNRU Z\QIN/Z jest
w istotng mierze X|DOHQRQD RG $RERFL NIEUDFML DSDQBE®AOH HR
UR]G]JLHOHRPDN F\ UIHMWAXIHNM poprawnego dobraniD JGMI WRUJF\FK VWHEMR
SRGOHJBMRSURANX 3R]D GRLDGHMP RSHUDWRMID] REV]DEZ UHBNV\ND K
QS WE\ R NH@HV Wednak zasadnicze FHFK\ ZSA ZDMAH QD SRR (i RSURELD

4. PODSUM OWANIE

$ @XM Z\QINL SUJHADGRQ\K HWSH PHQYY P RRQDWEHUJGEI*H Jastosowanie

Pl- SR ]ZROL&R ER&E IXNFMRQRU opracowania fotogrametrycznego, przez co

PQLHMVZD) PRQD $EaR\U GRZDG $\SELVZDQ\K PHWRS | RVRDEBRUHQ\ P

ZL NYHIR VRPSONRZM)LISAPLDYZ IRWIUDMetrycznych od prac geodezyjnych i wysokich

kosztéw technologii fotogrametrycznegj. -HGQRFBILHIPLHLHHQH SRIRVDER\ WZQH

cedy metod fotogrametrycznych:

- PROLRU réwnoczesng rejestragi ZLIHX XQIWZ REHNY \BN'H  GODOHRBYYZ
QLH®VEBQth dla pomiaréw tradycyjnych lub podanych na uszkodzenia czy zaburzenia
NWaRZz S\ SDEX NRQIMX | SI\U] GHP SRPLDORZ\ P

- VNUWHLH APX GORBLDIZ WHUBRAET K Q)HF] RSURBED NDPHUDQWK

- DXRPDVDFMORSIDYZ Z\QINDMD JH/WRADQLD REWDIFyfrowych,
1Z L N\ DQLHRBIaGRRA. RPIDW REUDY F\IURZ\FK GRZ LINRA. SRASIHZ\FK

%LH FH EMRD RBZARXMe VL GRrgestradgi | X*\ LHP ®IPHUHQ\FK NDPHJ FNRZAFK

V prowadzone w zespde naukowym 3ROVHQNL *@W.HM L 8:0 Z Olsztynie.

W perspektywie jest wykorzystanie systemu PI-3000 doinwentaryzacji podwodnych stanowisk



archeologicznych ZHZVSyd8R | Centralnym Muzeum Morskim w*GD VIX J3* wydae
VL *HV\WMP\MQP R'HE\U IMRQYY P ZVSDURP GDW\R EOD
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Ryc. 3 :HM FLH GR DFKX ** QHJR 3ROLWHFKQAMILH@D
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Ryc. 4 :HM FLH GR DFKX * QHJR 3ROLWHFKQMLHED
GRSHAQLHQLH RrRGHDX IIRQWRZHID\ IDQNXNVWXIMHZHIR ]JGMLDMHRSD



Ryc. 5. Rogatka Mokotowska napl. Unii Lubelskigf w Warszawie:
PRGHRZDQLHYE\ EXAQNX PRGHO1

Ryc. 6. Rogatka Mokotowska na pl. Unii Lubelskiej w Warszawie:
ZUXDODM ' GRSHAQLRQDXUIRNYBRIFIHIYy@FK [GMi



Ryc. 7 6REyUZ =RILIw Kijowie:
PRGHRIDQLHYE\ EXGQNX PRGHOL .

Ryc.8 6REyUZ =RILIZ .LMRZLH
ZJXDQDMD ' GRSHAQLRQDXUIRNYBRIFIHIY@FK ]GM



Ryc. 9 =[RWRZ\ EXG\EN SN XO 3UDZARFVNHJIR Z 20VIQLH# ortowie
zestawienie modeli TIN dlaposzczegdlnych stereograméw ADQ EXGNX

Ryc. 10 =[B \NR2A EXGQHN S| XO 3UDZRFWRHIR 22 ML ortowie
eksport do VRML —wizualizaga aitomatyczna bez korekty powierzchni refleksyjnych.
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